KONZEPT
Aufbau

MODULARITAT

Fir einen modularen Aufbau wiirde das gleiche Prinzip in ge-
wisser Skalierung auf eine gesamte Hausfassade angewendet
werden. Zwei enstsprechend starkere Motoren nghmen auch
dann die ganze Steuerung vor.



JUSTIERUNG DES FENSTERELEMENTS

Uber einen Drehknopf lasst sich das
Spiegelband am Fenster verstellen
und dadurch das Licht in der Horizon-
talen im Raum ausrichten
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void setup() {
// put your setup code here, to run once:
// Serial.begin(9600);

stepperl.setMaxSpeed(200.0);
stepperl.setAcceleration(100.0);
stepperl.moveTo(24);
stepper?.setMaxSpeed(100.0);

stepper?.setAcceleration(100000.9); .3
//stepperZ.moveTo(1000) ;

1
void loop(){

sensorValuel = analogRead(analogInPin);

sensorValueZ = analogRead(analogInPinZ);

//sensorValuel = sensorValuel + 18; // wert dazu addieren um Auszugleichen ;;);

MotorSpeedl = abs((sensorValuel-sensorValue2) *MultiplikatorSpeed); [GH);
if (sensorValuel < sensorValueZ) wm:

MotorGoTol = @-abs(MotorGoTol);
else if (sensorValuel > sensorValueZ)
MotorGoTol = abs(MotorGoTol);

stepper2.setMaxSpeed(MotorSpeedl);
stepperZ.moveTo(MotorGoTol);

if (abs(MotorSpeedl) > Threshold)
stepperZ.run();
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Programmierung der lichtsensitiven Motorsteuerung



Zur Ausrichtung des Sensors in die
Sonne werden vom Arduino die
Werte von vier lichtempfindlichen
Fotowiderstdanden ausgelesen.
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,EIN WINZIGER LICHTSTRAHL GENUGT,
UN EIN ZIMMER ZU ERLEUCHTEN!”
Leon—Joseph Suenens, belgischer Kardinal



