
56 57Die Umsetzung von TETAKT  habe ich auf zwei Teile aufgeteilt.

Zum einen die Anwendung der errechneten elektrischen Lösung, 

In einem Maßstab welcher für Tests der Programmierung viel 

kontrollierbarer ist.

In der späteren Entwicklung kann dies im Maßstab heruntergerech-

net werden, mit der gleichen Programmierung.

Zum anderen befasste ich mich mit dem Bau einer anschaulichen 

Lösung, die rein hydraulisch dem selben Konzept folgt.

UMSETZUNG 
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Mit einem speziellen Netzteil, welches 10 A bei

12 V bereitstellen kann, sind die Spulen 

anzusteuern.

Der momentane Aufbau begrenzt die Gegenkraft 

durch Widerstände, welche die maximale Belas-

tung von 10 W aushalten ohne durchzubrennen.

Mit mehreren Dioden wird ein möglicher 

Rückstrom der Spule verhindert

Mit 4A bei 12 V kann nun eine Gegenkraft von 2 

N erzeugt werden. 2N  200g

ine ie ende Ansteuerung muss durch ein 

spezielles Bauteil geregelt werden Die Stromstärke 

regelbar gemacht werden. 

Ein Frei programmierbare Magnetsteuerung mit 

integriertem AtmelÆ ATmega8 Mikroprozessor für 

Gleichstrommagnete bis 400 W oder Elektromoto-

ren bis200 W. 

1 ZU 1 MIT ELEKTR. SCHNITTSTELLE

Dieses bekommt seien Informationen von einem 

Arduino, welches die Informationen des Hall - 

Sensors auswertetet. Dies Daten werden an das 

Gegenstück gesendet, das der Komunikations - 

Partner hat und dort in eine Gegenkraft für dessen 

Handhabung ausgegeben.



60 61VON 3D ZUM FUNKTIONSMODEL
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64 65Ein Hydraulisches Model,

PVC - Schläuche, MDF gelasert, Multiplex- Gehäuse 

und PP - Spritzen als hydraulische Zylinder.

ANSCHAUUNG
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Bei vielen Bauteilen, welche nach einem 3D Model 

gefertigt werden können, spart man Zeit . 

Auch sind gelaserte Teile zwar etwas rußig aber 

sehr genau.

Wenn es um spezielle Lochplatten geht, ist der 

neue kleine Hochschullaser das richtige Mittel.

Lochplatte - Lasern66
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Für ein Hydraulisches Modell verwendete ich 224 

Insulinspritzen aus der Apotheke.

Nach entfernen der Kanüle und dem Aufbohren 

der Kanülenführung konnten diese gut mit einem 

4mm PVC - Schlauch verbunden werden.

Mit gelaserten MDF - Lochplatten konnte ich diese 

in einem Raster anordnen, um den Zwischenraum 

zwischen den Spritzen möglichst gering zu halten.

INSULINSPRITZEN 69



70 71REFLUX - KÜCHE
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74 75MDF + PVC WEICH + PP
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Die Hydraulische Version von TETAKT bekam ein 

Gehäuse aus Multiplex.

Eis Stoff - Überzug aus Elasthan über die einzeln 

bewegbaren Zylinder, verlängert durch Holz 

Rundstäbe, gibt dem Anwender eine weicher und 

wärmere Haptik.

Da die PVC - Schläuche in ihre länge endlich sind, 

gibt es nur eine maximale Entfernung von 130cm.

TETAKT
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88 892. VARIANTE DER ANSCHAUUNG

In einem 2. Paar geht die Kommunikation über die 

Holzoberlärchen der quadratischen Hölzer.

Auch haben die verbauten Kolben Spritzen  ein 

unterschiedliches Volumen, somit kommt es zu 

einer hydraulischen Übersetzung.

Aus einer langen Bewegung einer kleinen Fläche 

wird eine Kurze Bewegung einer großen Fläche.

Dabei verteilt sich der gleiche Druck auf zwei 

unterschiedlich großen Flächen.

Bei diesem Paar werden 36 zu 36 Kolben in Ver-

bindung gebracht.
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